SST5
Odtworzenie nawierzchni
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji.

Przedmiotem Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka,
odbudowg nawierzchni drég i poboczy, dla potrzeb budowy sieci wodociggowej z przytaczami do
budynkéw przy ul. Gen. J. Bema w Jeleniaj Goérze. Etap |I.

1.2.Zakres stosowania ST.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych

z wykonaniem rozbidrki i odbudowy nawierzchni drogi zwirowej na catej diugosci rob6t i catej
szerokosci jezdni oraz uszkodzonych poboczy.

Odtworzenia nawierzchni wykona¢ zgodnie z uzgodnieniem MZDIM w Jeleniej Gérze zawartym
w dokumentacji projektowe;..

Okreslenia podstawowe sg zgodne z okresleniami podanymi w OST, ponadto okreslenia
stosowane w nhiniejszej Specyfikacji obejmuja;

1.4.1. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu
okreslona wedtug wzoru: Is = Pd /Pdsgdzie: pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu
zageszczonego gruntu [Mg/m ], Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego
przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481,
stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych badana zgodnie z normg BN-
77/893 1-12 [Mg/m ].

1.4.2 Warstwa wyréwnawcza - warstwa kruszywa kamiennego zmiennej grubosci zgodnej
z dokumentacjg projektowg, utozona na istniejgcej podbudowie lub w wykonanym Kkorycie,
stanowigca podtoze dla podsypki.

1.4.3. Podsypka - warstwa piasku lub mieszanki cementowo - piaskowej uktadana na

warstwie wyrownawczej lub na podiozu gruntowym, stuzgca do ulozenia na nigj
prefabrykatow.

1.4.4 Tymczasowe oznakowanie drogowe - oznakowanie z materiatu o barwie zottej,
ktoérego czas uzytkowania wynosi do 3 miesiecy lub do czasu zakonczenia robot.

1.45 Okresowe oznakowanie drogowe - oznakowanie, ktérego czas uzytkowania wynosi
do 6 miesiecy.

1.46. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST.

2. MATERIALY

2.1.0g06lne wymagania dotyczace materiatow.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST.
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2.2.Materiaty stosowane przy wykonaniu robét

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST sa;:
e Cement - cement portlandzki klasy 32,5, spetniajacy wymagania PN-B-197-1:2002
¢ Woda - woda technologiczna stosowana do wykonania betonéw i stabilizacji gruntu,
spetniajgca wymagania PN-EN-1008:2004.
e Kruszywo tamane — ttuczen 0-31,5 mm.
e Piasek i zwir - kruszywa mineralne okreslone w PN-EN 13043:2004 i spetniajace
nastepujgce wymagania:
— zawartosc frakcji 0 > 2 mm - ponad 30 %,
— zawartosc frakcji 0 < 0,075 mm - ponizej 15 %,
— zawartosc¢ czesci organicznych - ponizej 1 %,
— wskaznik piaskowy od 20 :- 50 (WP).
Wszystkie wyroby budowlane przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
Kontraktu i poleceniami Inzyniera. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrédta wytwarzania i wydobywania wyrobow oraz
odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie
i prébki do zatwierdzenia Inzynierowi.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych wyrobow
budowlanych dostarczanych na Teren Budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie
zgodnie z zatozeniami PZJ.

3.  SPRZET.

Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera, sprzet:
¢ Rowniarka samobiezna 120kM,
Spycharka gasienicowa 100 kM,
Koparka samobiezna 0,25 - 0,6 m3,
Walec wibracyjny, samojezdny 7,5-1 3,0T.
Kultywator do stabilizacji gruntu,
Walec stalowy wibracyjny 2-3Mg,
Zageszczarka ptytowa,
Walec wibracyjny 1-2Mg (matogabarytowy),
Ubijaki mechaniczne.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot.

4, TRANSPORT.

Do transportu materiatow, sprzetu budowlanego, urzadzen i urobku z robét ziemnych stosowac
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera srodki transportu:
e Samochdd samowytadowczy, ciezarowy 10 - 20 Mg
Samochdéd skrzyniowy, ciezarowy 5 - 10 Mg
Betonomieszarki samochodowe 10 - 15m3
Cementowdz samojezdny 10 - 15 Mg
Samochdd ciezarowy, skrzyniowy 10-15 Mg
Samochéd dostawczy 3 + 5 Mg
Samochdéd ciezarowy, samowytadowczy 10+15 Mg, wyposazony w plandeke i ogrzewang
skrzynie.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakos¢ robét i whasciwoséci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji rob6t, ktory uzyskat akceptacje Inzyniera. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod tak pod wzgledem formalnym jak i bezpieczenstwa.
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogllne zasady wykonania robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robot
i Dokumentacji Budowy zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego, Norm Technicznych, Decyzji
udzielajacej pozwolenia na budowe, przepiséw bezpieczenstwa oraz postanowien Kontraktu.
Wykonawca zrealizuje, przed przystgpieniem do robdt zasadniczych nastepujace prace
towarzyszace:

e prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robo6t i obiektu,
prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodnosci warunkow istniejacych z Projektem,
zabezpieczenie istniejgcych urzgdzen technicznych uzbrojenia terenu,
zabezpieczenie obiektéw chronionych prawem,
przejecie i odprowadzenie z terenu wod odpadowych i gruntowych,
wykonanie niezbednych drég tymczasowych, zasilania w energie elektryczng i wode oraz
odprowadzenia sciekow,

e oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

e dostarczenie na teren budowy niezbednych materiatbw, urzadzen i sprzetu

budowlanego.

Wykonawca przed przystapieniem do Robét na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze dokumentacje fotograficzng obiektéw w pasie robét, z adresem obiektu i krétkim
opisem stanu technicznego ze szczegélnym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen.

5.2. Szczegb6towe wymagania dotyczace rob6t drogowych

5.2.1. Wykonanie prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowac w terenie punkty gtéwne osi trasy oraz punkty
wysokosciowe (repery boczne) w obecnosci Inzyniera, w oparciu 0 materiaty uzyskane przez
Wykonawce z zasobdéw geodezyjnych. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne do szczegodtowego wytyczenia i sprawdzenia robot.

5.2.2. Roboty rozbidérkowe

Rozpoczecie robdt rozbidrkowych jest uwarunkowane uzyskaniem wymaganych dokumentow

organizacji ruchu drogowego na czas robo6t. Niezbedne oznakowanie nalezy zabudowaé¢ w pasie
drogowym zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu i obowigzujgcymi przepisami ruchu
drogowego. Roboty rozbiérkowe nalezy wykona¢ recznie lub odpowiednim, sprawnym technicznie
sprzetem mechanicznym z zachowaniem ostroznosci. Rozbidrke nawierzchni i innych elementéw ulicy
ftrylinka, bruk, krawezniki, obrzeza, kamien, ptyty chodnikowe/ nalezy przeprowadzic w spos6b
umozliwiajacy jak najwiekszy odzysk materiatdw kwalifikujgcych sie do ponownego wbudowania.
Materiat nalezy zabezpieczy¢ na czas trwania robdt uzbrojeniowych. Elementy zabudowy pasa drogowego
nie podlegajace rozbiorce a zlokalizowane w rejonie robdt rozbiérkowych nalezy odpowiednio
zabezpieczy€¢. Gruz i materialy drobnicowe nalezy usuwac z rejonu robdt na biezaco, wywozac na
zaproponowane przez Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera sktadowisko.

Przed przystapieniem do rob6t nalezy zidentyfikowac istniejgce uzbrojenie terenu i odpowiednio je
zabezpieczy¢ i w przypadku koniecznosci odtaczy¢ przeptyw medidw (gaz, prad elektryczny, woda,
Scieki).

Kolejnos¢ rozbieranych odcinkéw drogowych nalezy uzgodni¢ w harmonogramie z Inzynierem.

Roboty prowadzone w pasach drég nalezy przed przystapieniem do robét zgtosi¢ do wiascicieli lub
zarzadcéw drog.

Wszelkie roboty w pasach drogowych, nalezy realizowa¢ w terminie od 01 kwietnia do 30 pazdziernika
tj. poza okresem zimowym.

Odtworzenie nawierzchni nalezy rozpocza¢ po uzyskaniu wymaganych parametrow zageszczenia zasypow, co
nalezy kontrolowac przez ocene wartosci wskaznika zageszczenia - Is>1,0 wg PN-S-02205:1998
.Roboty ziemne. Wymagania i badania."
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5.2.3. Roboty odtworzeniowe.

Wykopy w drogach nalezy zasypac¢ piaskiem lub gruntem sypkim z warstwowym
zageszczeniem co 30cm do uzyskania wskaznika zageszczenia 1s>1,0.
Po wykonaniu zasypu zgtosi¢ wykop do odbioru zageszczenia przez MZDiM w Jeleniej Gorze.

Przyjeto uktad odtwarzanych warstw konstrukcji jezdni:

e nawierzchnia z naturalnego kruszywa kamiennego, frakcja 0-31,5mm, grubo$¢ 10 cm po
zageszczeniu,

e podbudowa z naturalnego kruszywa kamiennego stabilizowanego mechanicznie, frakcja
0-63mm, grubos¢ 15 cm po zageszczeniu,

e warstwa odcinajaca z piasku, grubos¢ po zageszczeniu 10 cm,

5.24. Profilowanie i zageszczenie podfoza gruntowego

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
po zakonczeniu i odebraniu robot zwigzanych z wykonaniem elementéw uzbrojenia terenu
i bezposrednio przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany i samochodowy.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich odpadéw oraz
btota i rozluznionego nadmiernie gruntu.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktére ma by¢ profilowane, nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu, przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagajg dowiezienia i wbudowania dodatkowego
gruntu, to przed przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy
dogesci¢ 3-4 przejsciami sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczenia przez watowanie.
Jakiekolwiek nierownosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce
w spos0b zaakceptowany przez Inzyniera.

Zageszczenie podioza 1s=1,0 nalezy kontrolowa¢ wg préby Proctora, przy wilgotnosci naturalnej gruntu
wynoszacej + 20 % wilgotnosci optymalnej. Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem
i zageszczaniem podtoza nastgpi przerwa w robotach, to Wykonawca winien zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2.5 Nawierzchnie z tfucznia kamiennego

Ttuczen przeznaczony na podbudowe tluczniowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
13043:2004. Zrédio pozyskania (zakupu) materiatdbw na wykonanie podbudowy tluczniowej powinno
by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Dowdz ttucznia na miejsce wbudowania odbedzie sie transportem
samowytadowczym.

Rozscielenie tlucznia odbedzie sie mechanicznie, przy uzyciu réwniarki lub uktadarki kruszywa.
Podbudowa powinna by¢ utozona na podifozu zapewniajacym nie przenikanie czastek podtoza do
warstw wyzej lezacych. Zageszczenie nawierzchni wykonac do Is>1,0.

Nawierzchnia z tlucznia, po zwatowaniu, musi osiggna¢ wymagang nosnos¢ w zaleznosci od kategorii
ruchu.

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu piyty o
srednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny Wtérny
Ruch $redni 100 170
Ruch ciezki i bardzo ciezki 100 200

Zageszczenie nawierzchni  tluczniowej rozscielanej recznie nastapi przy uzyciu ptyty wibracyjne;.
Szerokos¢ nawierzchni z tlucznia powinna byé zgodna z projektem, .Jezeli podbudowa nie jest
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obramowana kraweznikiem, opornikiem lub opaska, powinna by¢ szersza od warstwy na niej lezacej o
10 cm z kazdej strony.

Tolerancja szerokosci podbudowy z ttucznia na tukach i prostych w stosunku do podanej w projekcie, nie
powinna przekracza¢ + 5 cm. Rzedne wysokosciowe osi i krawedzi jezdni nie powinny rozni¢ sie od
projektowanych o wiecej niz 2 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

b) Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t, dostawy wyrobow, sprzetu i srodkéw transportu
podano w ST ,Wymagania ogolne"

¢ Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci rob6t i wyrobdw
budowlanych zgodnie z zasadami wiedzy technicznej

d) Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci rob6t (zgodnie z
PZJ) na terenie i poza placem budowy

e) Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami wtasciwych
norm i aprobat technicznych przez jednostki posiadajgace odpowiednie uprawnienia.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

f) Badania laboratoryjne muszg obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatdw
podanych w niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we wtasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach
Technicznych, a czestotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikéw dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materiatéw. Wyniki
badan Wykonawca przekazuje Inzynierowi w trybie okreslonym w PZJ do akceptaciji.

g) Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan nie pozniej niz w
terminie i w formie okreslonej w PZJ

h) Badania kontrolne obejmujg caty proces budowy.

6.3. Badaniajakosci rob6t w czasie budowy
Badania jakosci rob6t w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wtasciwych norm
i aprobat technicznych dla materiatéw i systeméw technologicznych.

6.3.1. Profilowanie i zag eszczanie podfoza

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne, w zakresie
i z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci.

Zageszczenie podioza (Is) nalezy sprawdza¢ co najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczej i co
najmniej 1 raz na 100 m .

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania wg metody Proctora jest niemozliwe, kontrole
zageszczenia oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, gdzie stosunek wtdérnego do pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac¢ 2,2 (minimalna wartos¢ 100 MPa).

Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podioza nalezy mierzy¢ fata co 20m w kierunku
podtuznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg co najmniej 10razy na 1 km.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 2cm.

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4 - metrowej laty i poziomicy co najmniej 10 razy na
1km i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku i koncu kazdej
krzywej przejsciowej oraz na poczatku, w $rodku i na koncu kazdego luku kotowego. Spadki
poprzeczne podioza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg z tolerancjg +0,5%.

Gtebokosc koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach.

R6znice pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cmi-2 cm.
Szerokos¢ koryta nalezy sprawdzaé¢ co najmniej 10 razy na 1km. Szerokos$¢ koryta nie moze rozni¢ sie
od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz+ 10cm i -5¢cm.

6.3.2. Nawierzchnia z ttucznia kamiennego
Sprawdzenie grubosci warstw nawierzchni - wykonuje sie za pomoca narzedzia pomiarowego z

podziatkg milimetrowa.
Sprawdzenie rzednych wysokosciowych osi i krawedzi wykonuje sie za pomocg pomiaru niwelatorem.
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Niedoktadnosé pomiaru nie powinna by¢ wieksza niz 1 mm na jednym stanowisku niwelatora.
Sprawdzenie spadkow podtuznych i poprzecznych - polega na zmierzeniu spadku za pomocg taty
Z poziomica.
Sprawdzenie nosnosci:

e o0znaczenie modutu odksztatcenia - wg BN -64/8931 -02

e wyznaczenie ugie¢ - wg BN-70/8931 -06.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w OST. Roboty objete
niniejszg ST obmierza sie w nastepujgcych jednostkach miary:

¢ m3 - dla wykonania podbudéw drogowych

e m2 - dla profilowania koryta drogowego, dla rozbiérek i wykonania nowych

nawierzchni drogowych

e m - dla rozbidrki i wykonania nowych kraweznikéw.
Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Kontraktu. Wszystkie
urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podlegaja akceptacji Inzyniera i muszg
posiadac¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w OST. Celem odbioru jest protokolarne
dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc Inzynierowi do
oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawcza robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Wymagania ogolne

Zgodnie z umowg zawartg z Inwestorem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Informacje ogolne.
Ogdlne wymagania dotyczace stosowania Norm zostaty okreslone w punkcie 10 Specyfikacji
Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych ST-00.00 - ,Wymagania ogoélne"

10.2. Zalecane akty normatywne:

1. PN-B-06050:1999 Geotechnika-Roboty ziemne - Wymagania Ogdlne

2. PN-EN 14157:2005 Kamien naturalny. Oznaczenie odpornosci na scieranie

3. PN-B-701-1:2002 Cement — Czgé¢ 1: Sktad , wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uSytku

4. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu — Specyfikacja pobierania probek, badania i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu

S. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 206-1:2003 Beton — czes¢ 1:Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé
PN-EN 197-1:2002 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
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PN-EN 1008:2004

Materiaty budowlane. Woda do beton6w i zapraw

PN-S-96013:197

Drogi samochodowe. Podbudowa z chudego betonu. Wymagania i badania.

10. |PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

11. [PN-EN 13139 Kruszywa do zapraw

12. |PN-S-96025 Nawierzchnie asfaltowe. Drogi samochodowe i lotniskowe. Wymagania.

13. |PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

14. |PN-EN 1342-2003 L(a%stka z naturalnego kamienia do zewnetrznych nawierzchni drogowych-VWymagania i metody

an

15. |PN-EN 1338:2005 Betonowa kostka brukowa-VWWymagania i metody badan

16. [PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

17. |BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

18. |BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parking6w i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

19. |BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parking6w i torowisk

tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe
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